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1.  WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STWiIOR soboty w budynku mieszkalnym wielorodzinnym.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi @0 wymagé technicznych dotyezych wykonania i odbioru Robat,
ktore zostan wykonane w ramach zadania pod na2viProjekt budowlany adaptacji lokali mieszkalny®orwida
2/8, Piastowska 40/7, Kazimierza 6/16, Niedurne@@/@-8, Niedurnego 103/9, Niedurnego 103/12-13dNirego
105/7, Podgérze 7/2, Podgoérze 11/4, Podgérze Padgorze 22/7, Rudzka 4/13 w Rudgieskiej.”

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczngdzie stosowana jako dokument przetargowy przy niecarealizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckngj obejmuj czynndci umazliwiajgce i majce na celu
wykonanie prac remontowych a przewidzianych Dokutag Projektovy.

1.3.  Zakres robot olgfych ST
W ramach prac remontowych przewiduje sastpujacy zakres robét:

> Rozebranie podtogi i posadzki budynku.
Wykucie z murdéw écieznic drzwiowych.
Rozebranie konstrukcji murowych z cegiet na zapeaw@m. - wap.

Odbicie tynkéw wewstrznych.

>
>
> Wykucie otworéw drzwiowych oraz pogkiszenie otworéw drzwiowych wcianach.
>
> Wykucie bruzd i wegk w scianach z cegiet na zaprawie cem. - wap.

>

Usuniecie gruzu z budynku oraz wyw6z na kejar@wane sktadowisko.

Rozwigzania techniczne stanayge podstaw do wykonania tych Robétasprzedstawione w zadaniu " Projekt
budowlany adaptacji lokali mieszkalnych: Norwida#,2Piastowska 40/7, Kazimierza 6/16, Niedurnego/@-@3
Niedurnego 103/9, Niedurnego 103/12-13, Niedurrg@fo/7, Podgorze 7/2, Podgorze 11/4, Podgolrze Pokigorze
22/7, Rudzka 4/13 w Rudzf#askiej.”

1.4. Okrdglenia podstawowe

Okrelenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaejghiinicznej $ zgodne z obowkzujgcymi odpowiednimi

normami i ST-0 “Wymagania ogolne”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotygze roboét

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za j&kah wykonania oraz za ich zgodidae Dokumentagj Projektova,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektdladzoru.

Whprowadzanie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentéw wymaga akceptacji gdzapcego realizagj umowy.

2. MATERIALY

Materialy wbudowane nie wysiujg.

3. SPRZET

Sprzt do wykonywania robét rozbiérkowych winiendgtobrany przez Wykonawav projekcie organizacji robo6t i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Prace nad czynnymi obiektami vm@ prowadzi przy wyciu lekkich mtotow pneumatycznych lub elektryczhyc
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4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na

jakos¢ wykonywanych Rob6t i wkiwosci przewaonych Materialdw oraz stan drdg. Liczbadkow transportu

bedzie zapewni& prowadzenie Robét zgodnie z zasadami @&nymi w Dokumentacji Projektowej, ST

i wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydd spetnig wymagania dotyere przepiséw ruchu drogowego

w odniesieniu do dopuszczalnych afzen na osie i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bdzie usuwé na bigaco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego gafaz na drogach

ladowych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

>

V V V Vv

Rozbiorle scian ceglanych oraz gzyms natlewykonywa recznie z uyciem elektronarazi, klindw,
miotkdw itp.

Kliny, przecinaki lub przebijaki stosowane do rami powinny mi€ uchwyty nie krétsze 1ni0,70 m

oraz nieuszkodzone zakerenia robocze.

Demonta stolarki naley wykonywat recznie.

Do usuwania gruzu w czasie robét rozbidrkowych hattosowa zsuwnice pochyte lub rynny zsypowe.
Rynny zsypowe powinny méezabezpieczenie przed wypadaniem gruzu.

Niedopuszczalne jest okresowe skladowanigksadych ilgci materiatéw i gruzu z rozbiérki na stropach,

pomostach rusztowia
Gruz i materiaty z rozhiérki powinny bysukcesywnie transportowane do kontenera lub Beegnio na
srodki transportu.

Gruz z rozbiorki, zdemontowane pokrycie dachowe etamenty stolarki i obrébek blacharskich agle
systematycznie wywog&ina koncesjonowane skfadowisko przystosowanymi e tcelusrodkami

transportu.

Przed przyspieniem do rozbiérki drzwi naly sprawdzé czy wskutek osiadaniécian lub utraty

nosnosci nadpraa drzwiowe nie speniajroli podpory dla danegjciany.

Przed przysfpieniem do robét rozbiérkowych pracownicy powingélzapoznani z programem rozbidrki

i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej wykoaani

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi.

Patrz ST - 0 ,Wymagania ogolne”.

6.2 Kontrola jakaci materiatow i wyrobéw.

Patrz ST - 0 ,Wymagania ogélne”.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru robét jestm3. Placi sé za wykonaa ilos¢ m3 prac rozbiérkowych elementéw murowanych lub
wg rzeczywistego obmiaru dokonywanego w trakciemadzenia robét. W cennalery wliczy¢ koszt wykonania

niezkzdnych rusztowé i oston zabezpieczgjych oraz koszty skladowania gruzu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw Robdét.

Patrz ST - 0 ,Wymagania ogolne”.

8.2 Odbiér Rob6t zanikggych i ulegagcych zakryciu.

Patrz ST - 0 ,Wymagania ogélne”.

8.3 Odbiér kaicowy.

Patrz ST - 0 ,Wymagania ogolne”.

8.4 Odbiér Robot rozbiorkowych.

> Nalezy sprawdzt czy stan elementéw po pracach rozbiérkowych jgstiny z zatéeniami

Dokumentacji Projektowej.

> Nalezy sprawdzé czy wywieziony gruzu i materiaty z rozbiorkj sktadowane na koncesjonowanym

sktadowisku.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.

Patrz ST - 0 ,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1 Dokumentacja projektowa.
" Projekt budowlany adaptacji lokali mieszkalnydtorwida 2/8, Piastowska 40/7, Kazimierza 6/16, Nmeego
103/6-8, Niedurnego 103/9, Niedurnego 103/12-12dNinego 105/7, Podgoérze 7/2, Podgorze 11/4, Poel @Y7,
Podgérze 22/7, Rudzka 4/13 w Rudgieskiej.”

10.2 Dokumenty zwizane.

> Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd-montaowych

tom |,, Budownictwo Ogélne ”

> Rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003rawvie bezpieczsstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, po4d.10

> Rozporadzeniu Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni8 fvrze&nia 1997 roku w sprawie ogélnych
przepiséw bezpiecastwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129 z 1997 r. P8&4 Zmiana: Dz. U. Nr 91 z 2002,
poz.8111).

> Zalecane normy:

- Maja zastosowanie wszystkie zygane z tym tematem normy polskie (PN) i ti@ane
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