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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne,j.

Przedmiotem niniejszej STWIOR soboty w budynku mieszkalnym wielorodzinnym.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosidd wymaga technicznych dotyegych wykonania i odbioru Robat,
ktore zostag wykonane w ramach zadania pod naziProjekt budowlany adaptacji lokali mieszkalnych:
Norwida 2/8, Piastowska 40/7, Kazimierza 6/16, Nie@go 103/6-8, Niedurnego 103/9, Niedurnego 1033,2
Niedurnego 105/7, Podgorze 7/2, Podgorze 11/4, tad@0/7, Podgorze 22/7, Rudzka 4/13 w Rufiiziskiej.”

1.2. Zakres Specyfikaciji.

Niniejsza Specyfikacja Technicznadzie stosowana jako dokument przetargowy przy nieciarealizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckn& obejmuj czynndci umazliwiajace i magce na celu
wykonanie prac remontowych a przewidzianych Dokutag Projektovy.

1.3. Zakres robét ohijtych Specyfikagj.
W ramach prac remontowych przewiduje sastpujacy zakres robot:
v oczyszczenie tynkow zewtrznych,
v przecieranie tynkéw zewirznych
v gruntowanie siatek i pow. tynkow zapraeementow
v gruntowanie tynkow wewgtrznych i zewgtrznych podktadem gruntagym.
v Wykonanie tynkow wewgtrznych;
Rozwigzania techniczne stanayge podstaw do wykonania tych Robét przedstawione w Dokumentacii
Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okrelenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaeghnicznej $ zgodne z obowizujgcymi

odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania ogélne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotygeze robét budowlanych.

Wykonawca Rob6ét jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za ich zgodid@ Dokumentagj
Projektows, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami InsmektNadzoru.
Wprowadzanie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentéw wymaga akceptacji gdzapcego realizagj

umowy.

1.5.1. Dokumentacja.
Prace remontowe prowadavedtug zaleck zawartych w zadaniu:

" Projekt budowlany adaptacji lokali mieszkalnyblarwida 2/8, Piastowska 40/7, Kazimierza 6/16, Niee&go
103/6-8, Niedurnego 103/9, Niedurnego 103/12-1&dNinego 105/7, Podgdrze 7/2, Podgorze 11/4, Poelgor
20/7, Podgorze 22/7, Rudzka 4/13 w Ruditigkiej.”

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganidmi &, Wymagania ogdélne”.
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1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogoélne”.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robat.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

1.5.5. Bezpieczastwo i higiena pracy

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdéine”.

1.5.7. Ogrodzenia.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogoéine”.

1.5.8. Zabezpieczenie interes6w 0s6b trzecich.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.
2. Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotygze materiatow.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

2.3. Transport materiatow.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogéine”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Srodek gruntujgcy, ochronny i zwikszajcy przyczepnsz.

Baza materialowa - specjalne modyfikowane potasszké wodne;

Sktadniki - jednosktadnikowy;
Gestas¢ - ok. 1,3 g/cm3;
Temperaturazycia - +5°C do + 30°C (temperatura podia);
Czasy utwardzania*: - ok. 30 - 60 minut;
Mozliwos¢ chodzenia po Naktadanie - ok. 30 - 60 minut;

- ok. 60 - 180 minut (zaimie od
chtonndgci podtaza oraz

drugiej warstwy po Dalsze etapy obrébki po

i wilgotnosci powietrza).
- temperatury
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* przy +23°C i 50% wzgédnej powietrza. Wysze temperatury skraganizsze wydhiaja
podane czasy.
Odpornda¢ termiczna suchej blony — 2C do + 80°C;

2.4.2. Zaprawa tynkarska cementowo - wapienna do wykonyiaagnkéw zewatrznych i
wewretrznych (wg. PN-90/B-14501).

Proporcje mieszanki — 3,9 + 4,8  wody na 3z&grawy;
Czas gotowsxi zaprawy do pracy — ok. 3 godziny;
Przyczepnéc — min. 0,5MPa;
Temperatura przygotowania zaprawy —od + 50C3baeC;
Temperatura podi@a —od +50C do +30 oC;
Gestasc zaprawy w stanie suchym —ok. 1,6 kg/m3;
Wytrzymataé¢ nasciskanie —min. 2 MPa;
Wytrzymatc¢ na zginanie —min. 1 MPag;

Min. grubg¢ zaprawy — 6 mm;

Max. grubd¢ zaprawy — 30 mm;

3. SPRZET

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdéine”.

4. TRANSPORT.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogoéine”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0gélne zasady wykonywania Robot.

Patrz ST - 0 ,Wymagania ogolne”.
5.2. wykonanie tynkéw zewsrznych.

5.2.1. Przygotowanie podiy pod tynki.
Podtaze powinno by:
> Suche, stabilne, réwne i free, tzn. odpowiednio mocne, oczyszczone z warstgaoych
ostabt przyczepnéc zaprawy, zwlaszcza z kurzu, brudu, wapna, oleffuszczow, wosku,

resztek farby olejnej i emulsyjnej.

> Slabo zwizane czsci powierzchni odkd, za czesci luzne lub osypliwe usugg przy pomocy

szczotki stalowe;j.

> Bezpdrednio przed tynkowaniem podi® zmoczy czyst wods.
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> Jeeliistnieje potrzeba redukciji chtonétd podiaza, zaleca sistosowanie emulsji gruntige;.

> Zaprawy tynkarskiej nie stosowaa podtaach drewnianych, metalowych, z tworzyw

sztucznych.
> Bezparednio przed tynkowaniem podi® naleyy oczysci¢ z kurzu szczotkami.

> Bezpdrednio przed tynkowaniem podi® zmoczy czyst wods.

5.2.2.  Wykonanie robot tynkowych.

> Tynki wewrgtrzne naley wykon& jako dwuwarstwowe.

> W celu uzyskania rownych powierzchni nalezastosowé prowadace listwy tynkarskie -

mocowane mechanicznigd¥ przez zatopienie w zaprawie (listwy siatkowe).
Modyfikacje zaprawy tynkarskiej wykotdagodnie z kagttechnicza.

Pierwszym etapem jest wykonanie obrzutkiepsej.

Po jej zwizaniu, (ale jeszcze przed stwardnieniem) hyaleykona narzut wierzchni.

Tynk w obydwu etapach narzucg sbwnomiernie kielrg.

vV V V V V

Nadmiar zaprawy naky zbiera& paq styropianowy lub drewniag i wrzuca z powrotem do

naczynia.
Swiezy tynk mazna wyrownywa diuga tas, wykorzystujc listwy prowadzce.

Moment przysfpienia do zacierania nale dobr& doswiadczalnie, tak by nie nagtito zbytnie

przesuszenie powierzchni tynku.

> Zacieranie wykona po nataeniu dodatkowej, cienkiej warstwy zaprawy, odpowiace;j

grubaici kruszywa.

> Prace wykaczeniowe wykonywa zgodnie z technologirobot tynkarskich, stosag narzdzia

odpowiednie do oczekiwanego efektu witkpenia i przeznaczenia tynku.

> W czasie wysychania tynkow wewgtrznych naley zapewnt dobi wentylacg pomieszcze.

5.2.3. Narzedzia do prac tynkarskich.

Kielnia, paca styropianowa lub drewniana, listwpwadzce, diuga fata. Naezlzia naley czysci¢ czyst wodg
bezpdrednio po uayciu. Trudne do usuetia resztki zwigzanej zaprawy zmywasrodkiem do usuwania

pozostatéci po cemencie.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jaki.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakasci materiatdw i wyrobow.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.
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7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady Przedmiaru Robét.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogoélne”.
Podstawow jednostlg przedmiaru dla prac afiych niniejsa ST jest 1 m2 powierzchni wykonanych

tynkow.

7.2. Ogélne zasady Obmiaru Robét.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.
8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbioréw Robot.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

8.2. Odbior Robat zanikajcych i ulegagcych zakryciu.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

8.3. Odbior kaicowy.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

8.4. Odbi6r tynkow

8.4.1. Odbiodr podica.

> Odbidr podiga naley przeprowadzi bezpdrednio przed przyspieniem do robot
tynkowych. Podtae powinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami wg. p. 5.2.

> Jéli odbidér podiza odbywa si po diwzszym czasie od jego wykonania, nglepodiaze przed

odbiorem oczgci¢ i zmyé wod.

8.4.2.  Odbiér tynkow.

> Uksztaltowanie powierzchni, kraxzie przecicia powierzchni orazgty dwuécienne powinny b
zgodne z DokumentagcProjektovy.
> Dopuszczalne odchylenie powierzchni i ke@ai oraz przecingpych sé ptaszczyzn tynkéow
zwyklych wewrgtrznych podano poneéj:
- Odchylenie powierzchni od ptaszczyzny i odchydekriawedzi od linii prostej nie wiksze nk 3 mm i w liczbie
nie wiekszej nt 3 na catej diugéi taty kontrolnej 2m;
- Odchylenie powierzchni i krasddzi od kierunku pionowego - nie gkisze nk 2 mm na 1 m i ogétem nie gdej
niz 4 mm w pomieszczeniach do 3,5 m wysé@kmraz nie wgcej niz 6 mm w pomieszczeniach powgj 3,5 m
WYSOKGCI;
- Odchylenie powierzchni i kraggzi od kierunku poziomego - nie glisze nk 3 mm na 1m i ogélem nie ygej

niz 6 mm na catej powierzchni guzy przegrodami pionowymégiany, belki itp);
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- Odchylenie przecinagych s¢ ptaszczyzn oddta przewidzianego w dokumentaciji - niegitdze nk 3 mm na 1

mm.

> Odchylenie promieni krzywizny powierzchni faset, ekritp. od projektowanego promienia nie

powinno by wigksze nk 7 mm.

> Dopuszczalne odchylenia od pionu powierzchni i kidai zewretrznych tynkow nie powinno gy

wigksze ni:
®* Na catej wysokéci kondygnacji - 10 mm;

®* Na cafej wysokéci budynku - 30 mm;

> Dla wszystkich odmian tynkéw niedopuszczalaeastpujace wady:

®*  Wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na pewichni tynkéw roztworéw soli
przenikagcych z podiaa, pleni itp.;

* Trwaleslady zaciekdw na powierzchni;

® Qdstawanie, odparzenia tqgherze wskutek niedostatecznej przyczépnoynku do
podiaza.

8.4.3.  Odbidr kaicowy.

> Odbiorem kacowym powinny by objete elementy lub obiekty catkowicie zalazone. Do odbioru
koncowego Wykonawca powinien przedstawastpujace dokumenty:

®* Dokumentagj Projektovs,
® Protokoty bada kontrolnych lub atesty jakoi uzytych materiatow,
®* Protokoty odbioréw midzyoperacyjnych,

® Pisemne uzasadnienie ogsttw od Dokumentacji potwierdzone przez Inspektora

Nadzoru.
> QOdbidr kaicowy zakdiczonych elementéw powinien polégaa sprawdzeniu:
® Zgodndci elementéw z DokumentacProjektovs, wymaganiami niniejszej ST.
* Prawidtowdci ksztattu i wymiaréw elementow.

®* Prawidtowdci ztaczy midzy elementami.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.

" Projekt budowlany adaptacji lokali mieszkalny®lorwida 2/8, Piastowska 40/7, Kazimierza 6/16, Nie@égo
103/6-8, Niedurnego 103/9, Niedurnego 103/12-1&dNinego 105/7, Podgoérze 7/2, Podgorze 11/4, Poelgor
20/7, Podgorze 22/7, Rudzka 4/13 w Ruditigkiej.”

10.2Dokumenty zwjzane.
e Warunki techniczne wykonania i odbioru robot butiove-montaowych tom | , Budownictwo
Ogolne "
e Zalecane normy:

Maja zastosowanie wszystkie zygane z tym tematem normy polskie (PN) i kiame (BN),
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