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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot opracowania.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania

i odbioru rob6t w zakresie dostawy i montazu platformy przyschodowej do transportu oséb
niepetnosprawnych, w ramach zadania: ,Projekt wykonawczy w zakresie architektury i konstrukcji do
projektu zmian do projekiu budowlanego pod nazwa: ,Projekt przebudowy, budowy schoddéw
zewnetrznych z podno$nikiem dla niepetnosprawnych, zmiana sposobu uzytkowania lokali mieszkalnych
oraz czeSci pomieszczen piwnicznych na lokale ustugowo-biurowo-handlowe (z instalacjami
wewnetrznymi), docieplenie budynku, wykonaniem hydroizolacji wraz z budowg miejsc postojowych,
przytaczem wodno-kanalizacyjnym, odwodnieniem terenu, zbiornikami retencyjnymi"™.

Niniejsza specyfikacja stanowi uzupetnienie do specyfikacji wykonanych dla projektu pierwotnego.

1.2. Zakres stosowania opracowania.
Specyfikacja techniczna stanowi podstawe do opracowania dokumentéw przetargowych i kontraktowych
przy zlecaniu i realizacji rob6t ujetych w 1.1.

1.3. Zakres robot objetych opracowaniem
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji Technicznej majg zastosowanie przy robotach w zakresie
dostawy i montazu platformy przyschodowej do transportu os6b niepetnosprawnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sq zgodne z obowigzujacymi normami i aprobatami
technicznymi oraz zaleceniami producenta.

Platforma przyschodowa — urzadzenie stuzace do transportu oséb na wozkach wzdtuz biegéw schoddw.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robdt i ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdélne wymagania podano w ST-00 wymagania ogélne. Na wykonawcy
spoczywa odpowiedzialnos¢ za teren budowy od chwili przekazania do odbioru korncowego. Wykonawca
ma obowigzek znac i podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska.

2. URZADZENIA.

Platforma schodowa do transportu 0séb niepetnosprawnych na wozkach inwalidzkich, na torze prostym,
montowana na zewnatrz budynku przy wejsciu do klatki schodowe;j.

Platforma musi posiadac¢ certyfikaty i dopuszczenie polskiego Urzedu Dozoru Technicznego.

Wykonawca winien przygotowac¢ dokumentacje i uzyska¢ pozwolenie Urzedu Dozoru Technicznego do
eksploatacji.

Dostarczone na budowe urzadzenie musi by¢ sprawdzone pod wzgledem jakosci, wymiarow, itp.

Zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ww. parametrach technicznych i dokumentacji projektowe;j.

Kazdy element dostarczony na budowe podlega odbiorowi pod wzgledem:

- jakosci urzadzenia

- zgodnosci z dokumentacja projektowa,

- zgodnosci z certyfikatami i atestami.

Odbiér urzadzenie potwierdza Inspektor Nadzoru na pismie.

Sposob transportu i sktadowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi przez
producentow. Wszystkie wyroby nalezy przechowywa¢ w magazynach zamknietych. Stosowac tylko
urzadzenia sprawdzone, posiadajace stosowne certyfikaty i atesty stanowigce kompleksowe rozwigzania
systemowe.



Dane techniczne platformy przychodowej:
o dzwig — 225 kg,
« moc—0,5kW
» zasilanie - 24 DC / 220V-230V ~50Hz
» predkos¢ podrézowania — 0,15 m/s,
e glosnos¢ — ponizej 63 dB,
e szyna — mocowana do $ciany budynku i do murku,
e wymiary platformy — 800x800 mm,
* szerokosé po ziozeniu — 25 cm
* kat nachylenia — 23,2 ¢,
* trzy ramiona bezpieczenstwa,
e tor jezdny ze stali nierdzewnej,

Projektowana platforma, ze wzgledu na warunki ewakuacji, moze by¢ obstugiwana jedynie przez
upowazniony personel poszczegdélnych lokali ustugowych. Upowaznieni pracownicy zobligowani sg do
przywrdcenia platformy do pozycji ztozonej po zakonczeniu jej uzytkowania przez osobe
niepetnosprawna. Dodatkowo przy platformie zostanie zainstalowany domofon umozliwiajacy kontakt
osoby niepetnosprawnej z pracownikami lokali.

Na rysunku D2 pokazano sposdb montazu platformy, ktéry nalezy zweryfikowa¢ po wybraniu dostawcy
platformy.

Zamontowana platforma w pozycji ztozonej nie moze zawezac przejscia min. 120 cm.

3. SPRZET.

Roboty nalezy wykonywac przy uzyciu specjalistycznych narzedzi. Wykonawca jest zobowigzany do
uzywania takich narzedzi, ktére nie powoduja niekorzystnego wptywu na jako$¢ montazu urzadzenia i
wykonywanych rob6t oraz bedg przyjazne dla srodowiska.

4. TRANSPORT.

Urzadzenie nalezy przewozi¢ krytymi sSrodkami transportowymi. Elementy do transportu nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez odpowiednie opakowanie. Element urzadzenia nalezy uktadac
rébwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania
sie lub utratg statecznosci podczas transportu. Jezeli dlugos¢ przewozonych elementow jest wieksza niz
dtugos¢ samochodu, to wielko$¢ nawisu nie moze przekroczy¢1 m. Przy zatadunku i wytadunku oraz
przewozie na $rodkach transportowych nalezy przestrzegac¢ przepisow obowigzujacych w transporcie
drogowym. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportowych, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ i wlasciwosé przewozonych elementow urzadzenia. Przy ruchu po drogach
publicznych srodki transportowe musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT.

Przed montazem elementow urzadzenia nalezy sprawdzi¢ dokfadnos¢ ich wykonania. Elementy
urzadzenia winny by¢ wolne od wad powierzchniowych np. peknie¢, rys, odpryskéw itp. Elementy
urzadzenia nalezy skompletowaé i zamontowa¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa i instrukcja
producenta. Tory jezdne nalezy montowa¢ do sciany nosnej. Przed trwalym zamocowaniem nalezy
dokona¢ precyzyjnych pomiaréw w celu ustawienia elementéw w pionie i poziomie. Elementy wsporcze
urzadzenia winny by¢ trwale zakotwione. Urzadzenie nalezy podtaczy¢ przytaczem kablowym do
istniejacej instalacji elektrycznej w miejscu uzgodnionym z inspektorem nadzoru. Nalezy zamontowac
instalacje ochronng uziemiajgca urzadzenia. Po zmontowaniu elementy doktadnie sprawdzi¢ pod
wzgledem dziatania z wykonaniem prob jakosciowych, odbiorowych, z wykonaniem badan i pomiarow
instalacji elektrycznej przytaczeniowej i uziemiajacej. Odbioru urzadzenia winien dokona¢ Urzad Dozoru
Technicznego

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Badanie odbiorowe nalezy przeprowadzi¢ na podstawie zatgczonych zaswiadczen o jakosci wystawionych
przez producenta stwierdzajacych zgodnos¢ z wymaganiami dokumentacji projektowej i normami
panstwowymi.



Badanie jakosci gotowych elementéw powinno obejmowac:

- sprawdzenie zgodnosci wymiaréw

- sprawdzenie jako$ci i wykonczenia powierzchni

- sprawdzenie prawidtowosci wykonania z uwzglednieniem szczegétéw konstrukcyjnych,
instalacyjnych

- sprawdzenie dziatania i funkcjonowania elementéw ruchomych

- sprawdzenie prawidtowosci zmontowania

- sprawdzenie zabezpieczenia antykorozyjnego.

Z przeprowadzonych badan nalezy sporzadzi¢ protoko6t odbioru.

Badanie jakosci wbudowania powinno obejmowac:

- sprawdzenie stanu i wygladu wbudowanych elementéw, takze pod wzgledem réwnosci, pionowosci i
spoziomowania

- sprawdzenie rozmieszczenia miejsc i sposobu mocowania

- sprawdzenie dziatania cze$ci ruchomych

- badanie poprawnosci wykonania wigczenia do istniejacej instalacji elektrycznej

- badanie jakosci dziatania urzgdzenia w ruchu pod obcigzeniem dopuszczalnym

- badanie skutecznosci i poprawnosci zabezpieczen, w tym barierek i innych elementow
zabezpieczajacych

- badanie awaryjnych wytgczen w trakcie dziatania urzadzenia w ruchu

- badanie instalacji elektrycznej, ochronnej, skutecznosci zerowania, uziemiajgce;j.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostkg obmiarowa robét jest jednostka przyjeta w dokumentacji kosztorysowe;.

8. ODBIOR ROBOT.

Podstawg odbioru wykonania robét stanowi stwierdzenie poprawnosci wykonania, montazu i dziatania
platformy przyschodowej do transportu oséb niepetnosprawnych zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
dokumentacjg projektowa i instrukcja montazu producenta. Odbioru dokonuje Zamawiajacy i Urzad
Dozoru Technicznego.

9. PODSTAWY PLATNOSCI.

Ptaci sie za: roboty wykonane i obmierzone wg punktu 7.

Cena obejmuije:

- prace pomiarowe i technologiczne,

- wykonanie kompletu robét

- kontrole prawidtowosci wykonanych robét.

Ptatnos¢, sposéb i terminy okresla umowa sporzgdzona miedzy Zamawiajacym a Wykonawca

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1)PN-1SO 7465:2000 91.140.90

Dzwigi osobowe i towarowe mate. Prowadnice kabinowe i przeciwwagowe — Typ T
2) PN-ISO 4190-1:1996 91.140.90 486

Urzadzenia dzwigowe Dzwigi klasy |, 11, Il



