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1. CZESC OGOLNA.

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej ST jest wykonanie inwestycji obejmujgcej swym zakresem
przebudowe oraz zmiane sposobu uzytkowania lokali mieszkalnych oraz czesci
pomieszczeh piwnicznych na lokale ustugowo-biurowo-handlowe (z instalacjami
wewnetrznymi), docieplenie budynku, wykonaniem hydroizolacji wraz z budowg miejsc
postojowych, przytgczem wodno-kanalizacyjnym, odwodnieniem terenu , zbiornikami
retencyjnymi.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan technicznych
dotyczgcych wykonania i odbioru Robdt, ktére zostang wykonane w ramach zadania pn:
wProjekt  przebudowy, budowy schodéw zewnetrznych z podnosnikiem dla
niepetnosprawnych, zmiana sposobu uzytkowania lokali mieszkalnych oraz czesci
pomieszczeh piwnicznych na lokale ustugowo-biurowo-handlowe (z instalacjami
wewnetrznymi), docieplenie budynku, wykonaniem hydroizolacji wraz z budowg miejsc
postojowych, przytgczem wodno-kanalizacyjnym, odwodnieniem terenu, zbiornikami
retencyjnymi”.

1.2. Zakres Specyfikaciji.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia  zawarte  w niniejszej  Specyfikacji  Technicznej obejmujg
czynno$ci  umozliwigjgce i majgce na celu wykonanie prac budowlanych
a przewidzianych Dokumentacjq Projektowq.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjq.

W ramach prac remontowych przewiduje sie nastepujgcy zakres robdt:

Montaz wspornikdw naciggowych;
Montaz zwoddéw poziomych i pionowych;
Montaz ztgczy i uziomow;

Montaz masztéw;

Podtgczenie zwoddw i pomiary rezystancii.

VV YV VYV

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych Robdt sg
przedstawione w Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne
z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i ST- 0 “Wymagania ogdine™.

1.5. Ogodine wymagania dotyczqce robdét budowlanych.

Ogdlne wymagania dotyczgce robét budowlanych zgodne z wymaganiami ST
-0 ,,Wymagania ogdine”.
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1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST- 0 Wymagania ogdlne.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Labezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST - 0 ,,Wymagania
ogdine”.

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa.
Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdine”.
1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét.
Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdine”.
1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdine”.
1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdine”.
1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdine”.
1.5.8. Zabezpieczenie intereséw osob trzecich.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdine”.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow.

Patrz ST- 0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne".

2.3. Transport materiatow.

Patrz ST- 0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatéw.

Wszystkie materiaty do wykonania instalacji odgromowej i uziemienia powinny
odpowiada¢ wymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia (normach,
aprobatach technicznych).
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2.4.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

2.4.6.

2.4.7.

2.4.8.

2.4.9.

Tasma stalowa ocynkowana FeZn

Szerokos$c¢: 30 mm

Grubosc: 4 mm

Materiat: Stal zwykta S235JRG2
Powtoka: Ocynk

Zlgcze kontrolne pret-tasma

Grubos¢ blachy: 2 mm
Materiat: Stal zwykta S235JRG2
Powtoka: Ocynk

tgczenia: sruby M8

Wsporniki do instalacji odgromowej (klejone)

Wymiary: szer.105 mm gteb.145 mm wys. 60 mm
Materiat: tworzywo/Beton/Papa

Ztgcze uniwersalne

Materiat: Stal zwykta
Powtoka: Ocynk
tgczenia: sruby M8

Pret stalowy ocynkowany

Materiat: Stal zwykta
Powtoka: Ocynk
Srednica: @8

Puszka instalacyjna

Wymiary: szer.140 mm gteb.140 mm wys. 80 mm
Materiat: tworzywo sztuczne
Parametry: szczelno$¢ min. IP44

Uziom pomiedziowany 3/4, (17,2 mm)

Wymiary: dtugo$¢ 3 m, gwint 3/4 cala
Materiat: stal pomiedziowana (gr. powtoki min. 0,25 mm)
Elementy: grot stalowy, gtowica stalowa, bijak, ztgczka

IZtgcze naprezajgce

Wymiary: dtugos¢ 290 mm, gwint M12
Materiat: stal ocynkowana galwanicznie

Uchwyt krzyzowy profilowany

Materiat: Stal nierdzewna
tgczenia: sruby M10
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2.4.10. Uchwyt kominowy

Materiat: Stal nierdzewna
tgczenia: Sruby M10

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN.

Patrz ST- 0 ,,Wymagania ogdlne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne".

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonywania Robét.

Patrz ST- 0 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Montaz instalacji piorunochronnej i uziemien

Zakres robot obejmuije:
» przemieszczenie w strefie montazowej,
» ztozenie na miejscu montazu wg projektu,
» wyznaczenie miejsca zainstalowania, trasowanie linii przebiegu instalacji i miejsc
montazu osprzetu,
> roboty przygotowawcze o charakterze ogdinobudowlanym jak: wykopy liniowe lub
jamiste wraz z zasypaniem, wyprawki pokrycia dachu, kucie bruzd w podtozu,
przekucia Scian i stropdw, osadzenie przepustéw, zdejmowanie przykry¢ kanatow
instalacyjnych, wykonanie $lepych otwordw poprzez podkucie we wnece albo kucie
reczne lub mechaniczne, wiercenie mechaniczne otwordéw w $cianach, podtozach,
lub sufitach
» osadzenie kotkdw plastikowych oraz dybli, Srub kotwigcych lub wspornikdw,
zaciskéw, ztgczek wraz z zabetonowaniem,
» montaz na gotowym podtozu elementdw osprzetu instalacyjnego do montazu
instalacji odgromowej,
» oznakowanie zgodne z wytycznymi z dokumentaciji projektowej i specyfikacji
technicznej (szczegdtowej) SST lub normami (PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe
i bezpieczenstwa przy wspdtdziataniu cztowieka z  maszyng, oznaczanie
i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewoddw barwami albo cyframi),
w przypadku braku takich wytycznych,
» roboty o charakterze ogdinobudowlanym po montazu instalacji piorunochronne;j
i uziemien jak: zasypanie wykopdw, zaprawianie bruzd, naprawa $cian i stropdw po
przekuciach i osadzeniu przepustdw, montaz przykry¢ kanatéw instalacyjnych,
> przeprowadzenie prob i badan zgodnie z PN-IEC 60364-6-61 oraz PN-E-04700:1998/
Az1:2000.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci.

Patrz ST- 0 ,,Wymagania ogdlne".
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Kontrola jakosci robdt obejmowadé bedzie nastepujgce badania:

A\

zgodnosci z dokumentacijq projektowaq,

jakosci zastosowanych materiatdw i wyrobdw i Swiadectw dopuszczenia do
stosowania ich w budownictwie,

utozenie przewoddw i montaz osprzetu,

prawidtowo$¢ dziatania wszystkich obowoddw i uktadéw,

prawidtowe wykonanie wszelkich potgczen.

skutecznosci zabezpieczenia przed porazeniem

Y

YV V V V

6.2. Kontrola, pomiary i badania

Badania przed przystgpieniem do robét. Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca
powinien wykona¢ badania materiatdw przewidzianych do wykonania robdt.

Kontrola, pomiary i badania w ciggu i po zakonczeniu robét. Wykonawca jest
zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie
i z czestotliwoscig okreSlong w niniejszej specyfikacji technicznej i zaakceptowang przez
Inspektora Nadzoru. W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

> sprawdzenie ciggtosci obwoddw,
> sprawdzenie prawidtowosci dziatania zabezpieczen,
» sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowq.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
i wadliwymi materiatami

Wszystkie materiaty, urzgdzenia i aparaty nie spetniagjgce wymagan podanych
w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jedli materiaty nie
spetniajgce wymagan zostaty wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora
nadzoru Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt.
Na pisemne wystgpienie Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uznaé wade za nie
majgcqg zasadniczego wptywu na jakos¢ funkcjonowania instalacji i ustalic zakres
i wielko$¢ potrgcen za obnizong jakosc.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady Przedmiaru Robét.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne".

Obmiaru robdét dokonuje sie z natury (wykonanej roboty) przyjmujgc jednostki
miary odpowiadajgce zawartym w dokumentacji i tak:

« dla osprzetu montazowego dla instalacji piorunochronnej i uziomdw: szt. m,
e dlazwoddw i uziomdw: m,

e dla elementdw instalacji piorunochronnej i uziomow: szt.

« dla pomiardw uziemienia: 1 pomiar.
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7.2. Ogodlne zasady Obmiaru Robét.

Patrz ST- 0 ,,Wymagania ogdlne".

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w specyfikacji technicznej ,, Wymagania ogdlne”.
8.1. Warunki odbioru instalacji i urzgdzen zasilajgcych
8.1.1. Odbiér miedzyoperacyjny

Odbidr miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakohczeniu danego etapu
robot majgcych wptyw na wykonanie dalszych prac. Odbiorowi takiemu mogg
podlegac m.in.:

e przygotowanie podtoza do montazu instalacji piorunochronnej i uziomow,

e instalacja, ktérej petne wykonanie uwarunkowane jest wykonaniem robdt przez inne
branze lub odwrotnie, gdy prace innych branz wymagajg zakonczenia roboét instalacii
piorunochronnej i uziomdw np. zasypanie fundamentdw wraz z uziomem
fundamentowym.

8.1.2. Odbiodr czesciowy

Nalezy przeprowadzic badanie pomontazowe cze$ciowe robdt zanikajgcych
oraz elementéw urzqgdzen, ktére ulegajq zakryciu (np. uziom otokowy, pogrgzanie
uziomu pretowego), uniemozliwiajgc ocene prawidtowosci ich wykonania lub utatwiajgc
przyszty odbidr koncowy.

Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ montazu oraz zgodnosé
z obowigzujgcymi przepisami i projektem: wydzielonych petli lub elementéw instalacii
piorunochronnej i uziomow.

8.1.3. Odbidr koncowy

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robdt
nalezy przeprowadzi¢ po zakohczeniu robdt instalacji piorunochronnej i uziomow przed
przekazaniem uzytkownikowi catosci instalaciji elektrycznej w uzytkowanie.

Odbidr kohcowy stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonania robdét
w odniesieniu do ich zakresu (ilosci), jakosci i zgodnosci z dokumentacjqg projektowq.
Odbidr ten przeprowadza komisja powotana przez zamawidgjgcego, na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikdw badan oraz dokonanej oceny wizualnej.
Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatania powinna okreéla¢ umowa.
Wykonawca robdt obowigzany jest przedtozy¢ komisji nastepujgce dokumenty:

» dokumentacje projektowq z naniesionymi zmianami dokonanymi w tfoku
wykonywania roboét,

« szczegobtowe specyfikacje techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie
wykonywania robét,

« dokumenty $wiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zastosowania
uzytych materiatéw i wyrobdw budowlanych,
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« protokoty odbioréw czesciowych,

e karty techniczne wyrobdw lub instrukcje producentéw dotyczgce zastosowanych
materiatow.

W toku odbioru komisja obowigzana jest zapoznacd sie przedtozonymi dokumentami,
przeprowadzi¢ badania zgodnie z wytycznymi podanymi w pkt. 6.3. niniejszej ST,
porownac je z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej.

Roboty instalacji odgromowej powinny by¢& odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan
sg pozytywne, a dostarczone przez wykonawce dokumenty sg kompletne i prawidtowe
pod wzgledem merytorycznym.

Jezeli chociazby jeden wynik badan byt negatywny roboty instalacji odgromowej nie
powinny by¢ odebrane. W takim przypadku nalezy wybraé jedno z nastepujgcych
rozwigzan:

+ jezeli to mozliwe nalezy ustalic zakres prac korygujgcych, usung¢ niezgodnosci
instalacji z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej i przedstawic je ponownie do odbioru,

+ jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazajg bezpieczenstwu uzytkownika
i frwatodci instalacji zamawiajgcy moze wyrazi¢ zgode na dokonanie odbioru
kohcowego z jednoczesnym obnizeniem wartosci wynagrodzenia w stosunku do
ustaleh umownych,

« w przypadku, gdy nie sg mozliwe podane wyzej rozwigzania wykonawca
zobowiqgzany jest do usuniecia wadliwie wykonanych robét, wykonac je ponownie
i powtdrnie zgtosi¢ do odbioru.

W  przypadku niekompletnosci dokumentdéw odbiér moze by¢é dokonany po ich
uzupetnieniu.

Parametry badanh oraz sposdb przeprowadzenia badan sg okreslone w normach PN-IEC
61024-1-2:2002, PN-IEC 60364-6-61:2000 i PN-E-04700:1998/Az1:2000.

Wyniki badan trzeba zamie$ci¢ w protokole odbioru koncowego instalacii
odgromowej, urzgdzenia piorunochronnego oraz dotgczy¢ metryke, zawierajgcg dane
o obiekcie budowlanym i opis wraz ze schematem.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne".

DOKUMENTY ODNIESIENIA.
10.1. Dokumentacja projektowa.

Patrz ST- 0 ,,Wymagania ogdlne".

10.2. Dokumenty zwigzane.

» PN-E-04700:1998 ,,Urzgdzenia i uktady elekiryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan
odbiorczych”.

» PN-E-04700:1998/Az1:2000 ,,Urzgdzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan
odbiorczych (Zmiana Azl)".
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> PN-EN 50164-1:2002 (U) ,,Elementy urzgdzenia piorunochronnego (LPS). Czes¢ 1.
Wymagania stawiane elementom potgczeniowym ".

» ,Elementy urzgdzenia piorunochronnego (LPS). Cze$¢ 2. Wymagania
dotyczqgce przewoddw i uziomow™".

> PN-EN 50164-2:2003 (U) ,,Instalacje elektryczne niskiego napiecia Czes¢ 1:
Wymagania podstawowe, ustalanie ogdinych charakterystyk, definicje”.

» PN-HD 60364-1:2010 ,,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa ".

» PN-IEC 60364-4-41:2000 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa".

» PN-IEC 60364-4-442:1999 ,,Ochrona przed przepieciami. Ochrona instalacji
niskiego napiecia przed przejsciowymi przepieciami i uszkodzeniami przy
doziemieniach w sieciach wysokiego napiecia”.

» PN-IEC 60364-4-443:1999 ,Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona
przed przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi’.

» PN-IEC 60364-4-46:1999 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Odtqczanie izolacyjne i tgczenie'.

» PN-IEC 60364-4-47:2001 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczehstwa. Stosowanie srodkdw ochrony dla
zapewnienia bezpieczehstwa. Postanowienia ogdlne. Srodki ochrony przed
porazeniem prgdem elekirycznym'.

» PN-IEC 60364-5-54:1999 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elekirycznego. Uziemienia i przewody ochronne”.

» PN-IEC 60364-5-548:2001 ,Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elekirycznego. Uktady uziemiajgce i potgczenia
wyrownawcze instalacji informatycznych®”.

» PN-IEC 60364-5-56:1999 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elekirycznego. Instalacje bezpieczehstwa'.

» PN-IEC 60364-7-706:2000 ,Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczgce specjalnych instalacji lub lokalizaciji. Przestrzenie
ograniczone powierzchniami przewodzgcymi'.

» PN-IEC 60364-7-707:1999 ,Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczgce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Wymagania
dotyczgce uziemien instalacii urzgdzen przetwarzania danych'.

> PN-EN 60446:2004 ,,Zasady podstawowe i bezpieczenhstwa przy wspdtdziataniu
cztowieka z maszynq, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne
przewoddw barwami albo cyframi".

» PN-IEC-61024-1:2001 ,,Ochrona odgromowa obiektéw. Zasady ogdine”.

> PN-IEC-61024-1-1:2001,,Ochrona odgromowa obiektdw budowlanych. Zasady
ogdine. Wybdr poziomdw ochrony dla urzgdzen piorunochronnych™.

> PN-IEC 61024-1:2001/Ap1:2002 ,Ochrona odgromowa obiektéw
budowlanych. Zasady ogdlne”.

> PN-IEC 61024-1-1:2001/Ap1:2002 ,,Ochrona odgromowa obiektéw
budowlanych. Zasady ogdlne. Wybdr poziomdw ochrony dla urzgdzeh
piorunochronnych”.

» PN-IEC-61024-1-2:2002,,Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Czes¢ 1-
2: Zasady ogdlne. Przewodnik B. Projektowanie, montaz, konserwacija i sprawdzanie
urzgdzen piorunochronnych ".

158



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST-16. ROBOTY ELEKTRYCZNE

10.3.

» PN-IEC-61312-1:2001 ,, Ochrona przed piorunowym impulsem
elektromagnetycznym. Zasady ogdine”.

» PN-IEC/TS 61312-2:2003 ,Ochrona przed piorunowym impulsem
elektromagnetycznym (LEMP). Czes$¢ 2. Ekranowanie obiektdw, potgczenia
wewngtrz obiektéw i uziemienia".

» PN-IEC/TS 61312-3:2004 ,Ochrona przed piorunowym impulsem
elektromagnetycznym. Czes¢ 3. Wymagania dotyczgce urzqdzeh do
ograniczania przepiec (SPD)".

» PN-EN 61663-1:2002 (U) ,Ochrona odgromowa. Linie telekomunikacyjne
Czes¢ 1. Instalacje Swiattowodowe".

» PN-EN 61663-2:2002 (U) »,Ochrona odgromowa. Linie telekomunikacyjne
Czesc 2. Linie wykonywane przewodami metalowymi'.

» PN-86/E-05003.01 ,Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.
Wymagania ogdlne”.

» PN-89/E-05003.03 ,»Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona
obostrzona".

» PN-90/E-05029 ,Kod do oznaczania barw".

» PN-92/E-05003.04 ,»Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona
specjalna".

» PN-IEC 99-1:1993 »Ograniczniki przepied. Iskiernikowe zaworowe
ograniczniki przepie do sieci prgdu przemiennego'.

» PN-IEC 99-4:1993 ,Ograniczniki przepiec. Beziskiernikowe zaworowe

ograniczniki przepie¢ z tlenkédw metali do sieci prgdu przemiennego'.

Inne dokumenty, instrukcje i przepisy

Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych (tom V)
Arkady, Warszawa 1990 .

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych ITB cze$¢ D: Roboty
instalacyjne. Zeszyt 1: Instalacje elekiryczne i piorunochronne w budynkach
mieszkalnych. Warszawa 2003 r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych ITB cze$¢ D: Roboty
instalacyjne. Zeszyt 2: Instalacje elekiryczne i piorunochronne w budynkach
uzytecznosci publicznej. Warszawa 2004 r.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych. Wymagania
ogdine. Kod CPV 45000000-7. Wydanie Il, OWEOB Promocja - 2005 r.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (standardowal)
wRoboty w zakresie instalacji elektrycznych (wewnetrznych)" Kod CPV 45311100-1.
Wydanie |, OWEOB Promocja - 2005 r.

Poradnik montera elektryka WNT Warszawa 1997 r.

Ustawy

« Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr
92, poz. 881).

+ Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016
z pdzn. zmianami).
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Rozporzgdzenia

* Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie
szczegdtowego zakresu i formy dokumentaciji projektowej, specyfikacji
fechnicznych wykonania
i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U.
z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).

* Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajgcego dane dotyczqce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.
U.z2002r. Nr 108, poz. 953 z pdzniejszymi zmianami).

* Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie
sposobdw deklarowania zgodnosci wyrobdw budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).

» Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow
oceny zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki
uczestniczgce w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczenia wyrobow
budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).

Dokumentacja projektowa i ST sq dokumentami wzajemnie sie uzupetniajgcymi. Wszystkie elementy
ujete w projekcie, a nie ujete w ST lub ujete w ST, a nie ujete w projekcie winne by¢ traktowane tak, jakby
byly ujete w obu przypadkach. W przypadku rozbieznosci w jakimkolwiek z elementéw dokumentaciji
czy ST nalezy zgtosi¢ to Projektantowi celem wyjasnienia.
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