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1.  WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszej ST jest wykonanie inwestycji obejmujgcej swym zakresem
przebudowe oraz zmiane sposobu uzytkowania lokali mieszkalnych oraz czesci pomieszczen
piwnicznych na lokale ustugowo-biurowo-handlowe (z instalacjami wewnetrznymi), docieplenie
budynku, wykonaniem hydroizolacji wraz z budowg miejsc postojowych, przytgczem wodno-
kanalizacyjnym, odwodnieniem terenu , zbiornikami retencyjnymi.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan technicznych dotyczgcych
wykonania i odbioru Robédt, ktdre zostang wykonane w ramach zadania pod nazwg:

,Projekt przebudowy, budowy schoddw zewnetrznych z podnosnikiem dla niepetnosprawnych,
zmiana sposobu uzytkowania lokali mieszkalnych oraz czesci pomieszczer piwnicznych na lokale
ustugowo-biurowo-handlowe (z instalacjami wewnetrznymi), docieplenie budynku, wykonaniem
hydroizolacji wraz z budowqg miejsc postojowych, przytgczem wodno-kanalizacyjnym,
odwodnieniem terenu, zbiornikami retencyjnymi”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy ikontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
i majgce na celu rozbidrke nastepujgcych elementdw w budynku:

* Rozbidrka scian murowanych (catkowita lub cze$ciowa);

« Rozbidrka konstrukciji betonowych, zbrojonych (schody);

+  Wykucie otwordw w scianach (réwniez pod montaz belek stropowych);
* Rozbidrka posadzek oraz konstrukcji podtogi;

+ Odbicie tynkéw;

*  Wykucia bruzd w $cianach;

+ Rozbidrka pokrycia dachowego;

* Rozbidrka drewnianych konstrukcii (podtogi, stropy, dach);

» Demontazrynienirur spustowych;

« Rozbidrka obrébek blacharskich.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okresdlenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sq zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami oraz z okre$leniami podanymi w ST-00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczqce robot

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za joko$¢ ich wykonania oraz zgodnos$cé
z dokumentacjg projektowq i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdline wymagania dotyczqce
robdt podano w ST-00. "Wymagania ogdlne".

Wykonawca robdét powinien uwzgledni¢ fazowanie robdt rozbidrkowych zuwagi na
konieczno$¢ utrzymania komunikacji.
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1.5.1. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Labezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST — 0 ,Wymagania
ogdlne”.

1.5.2. Ochrona przeciwpozarowa.
Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdline”.

1.5.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczqgce materiatow.
Nie dotyczy.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Nie dotyczy.

2.3. Transport materiatow.
Nie dotyczy.

3.  SPRZET

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
Sprzet do wykonywania robdt rozbidrkowych winien by¢ dobrany przez Wykonawce
w projekcie organizacji robdét i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Prace nad czynnymi obiektami mozna prowadzi¢ przy uzyciu lekkich mtotéw
pneumatycznych lub elekirycznych.

4. TRANSPORT

Transport sprzetu i odwdz gruzu dowolnymi srodkami fransportowymi. Odwdz gruzu na
miejsce uzgodnione z Inwestorem. Zaktada sie odlegtos¢ transportu do 10 km.

5.  WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt technologii robét
rozbidrkowych oraz projekt organizacji robdt, uwzgledniajgce wszystkie  warunki w jakich
prowadzone bedq roboty.

Prace rozbiérkowe prowadzic sposobem wyburzenia - lekkimi mtotami pneumatycznymi,
elektrycznymi i narzedziami typu mtot i przecinak.
- Do usuwania gruzu w czasie robot rozbidrkowych nalezy stosowac zsuwnice pochyte lub
rynny zsypowe.
- Rynny zsypowe powinny mie¢ zabezpieczenie przed wypadaniem gruzu.
- Niedopuszczalne jest okresowe sktadowanie wiekszych ilosci materiatdw i gruzu

z rozbidrki na stropach, pomostach rusztowan.

- Gruz i materiaty z rozbidrki powinny by¢ sukcesywnie transportowane do kontenera lub
bezposérednio na srodki transportu.
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- Przed przystgpieniem do rozbidrki okien i drzwi nalezy sprawdzi¢ czy wskutek osiadania
scian lub utraty nosnosci nadproza okienne
i drzwiowe nie spetniajq roli podpory dia danej sciany.

- Przed przystgpieniem do robdt rozbidrkowych pracownicy powinni by¢ zapoznani
z programem rozbidrki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej wykonania.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzeniu podlegajq:
« zgodno$¢ prowadzenia robdt z projektem technologii i organizacji robdt rozbidrkowych.

OBMIAR ROBOT

7.1.0gdlne zasady Przedmiaru Robét.

Patrz ST -0 ,,Wymagania ogdlne".

Podstawowq jednostkg przedmiaru dla prac objetych niniejszg ST jest 1 m3 gruzu
i drewna, Tm?2 powierzchni obrébek blacharskich, powierzchni podtdg, oktadzin $ciennych
i stolarki, Tm biezgcy rynien i rur spustowych itp. Ptaci sie za wykonang ilo§¢ m3, m2 i m
biezgcych prac rozbiérkowych elementdw wg rzeczywistego obmiaru dokonywanego
w trakcie prowadzenia robdt. W cene nalezy wliczy¢ koszt wykonania niezbednych
rusztowan i oston zabezpieczajgcych oraz koszty sktadowania gruzu.

7.2. Ogolne zasady Obmiaru Robdt.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

ODBIOR ROBOT

Odbiorom podlegaja:
usuniecie gruzu z miejsc przeznaczonym do rozbidrki,
zatadowanie i wywdz srodkami transportowymi.

PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa obejmuje zapewnienie niezbednych czynnikdw produkcji, wykonanie

prac rozbidrkowych, a takze odwdz gruzu wraz z kosztami jego sktadowania i oczyszczenie
miejsca pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne".

Dokumentacja projektowa i ST sq dokumentami wzajemnie sie uzupetniajgcymi. Wszystkie elementy ujete
w projekcie, a nie ujete w ST lub ujete w ST, a nie ujete w projekcie winne by¢ fraktowane tak, jakby byly

vjete w obu przypadkach. W przypadku rozbieznosci w jakimkolwiek z elementéw dokumentaciji czy ST
nalezy zgtosié to Projektantowi celem wyjasnienia.
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